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				レベル		名称 メイショウ		運転操作 ウンテン ソウサ		安全運転に係る監視 アンゼン ウンテン カカ カンシ		緊急時の操作 キンキュウ トキ ソウサ		システム能力 ノウリョク		No.		名称 メイショウ		内容 ナイヨウ		種類 シュルイ								分散量による評価 ブンサン リョウ ヒョウカ								4月 ガツ		5月 ガツ		6月 ガツ		7月 ガツ		8月 ガツ		9月 ガツ		10月 ガツ		11月 ガツ		12月 ガツ		1月 ガツ		2月 ガツ		3月 ガツ				-300		-240		-180		-120		-60		0		30

				運転者が一部又は全ての動的運転タスクを実行 ウンテンシャ イチブ マタ スベ ドウ テキ ウンテン ジッコウ												1		送風のみ ソウフウ		風を常時放出する カゼ ジョウジ ホウシュツ		従来 ジュウライ								イオン有 アリ		0.00118				論文調査 ロンブン チョウサ

				0		運転自動化無し ウンテン ジドウカ ナ		ドライバ		ドライバ		ドライバ		ー		2		送風+ステアリング把持 ソウフウ ハジ		常時ステアリングを把持する ジョウジ ハジ		従来 ジュウライ								イオン無 ナ		0.00179				研究方針 ケンキュウ ホウシン

				1		運転支援 ウンテン シエン		ドライバ＆システム		ドライバ		ドライバ		フットオフ		3		イオンのみ		イオンを常時放出する ジョウジ ホウシュツ		提案 テイアン														実験環境作成 ジッケン カンキョウ サクセイ

				2		部分運転自動化 ブブン ウンテン ジドウカ		システム		ドライバ		ドライバ		ハンズオフ		4		イオン+ステアリング		イオンを放出しつつ，ステアリングを把持 ホウシュツ ハジ		提案 テイアン														実験 ジッケン

				自動運転システムが(作動時は)全ての動的運転タスクを実行 ジドウ ウンテン サドウ ジ スベ ドウ テキ ウンテン ジッコウ												5		サポータ装着 ソウチャク		ステアリング把持サポータを常時着用 ハジ ジョウジ チャクヨウ		提案 テイアン														中間発表 チュウカン ハッピョウ

				3		条件付運転自動化 ジョウケン ツ ウンテン ジドウカ		システム		システム		ドライバ		アイズオフ														提示時間 テイジ ジカン								ポスター審査 シンサ

				4		高度運転自動化 コウド ウンテン ジドウカ		システム		システム		システム		ブレインオフ														常時 ジョウジ								論文作成 ロンブン サクセイ

				5		完全運転自動化 カンゼン ウンテン ジドウカ		システム		システム		システム		ドライバオフ														常時 ジョウジ								最終審査 サイシュウ シンサ

																												常時 ジョウジ

																												常時 ジョウジ

																												常時 ジョウジ
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