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〔論文審査の要旨〕 

 

審査日時：2015 年 8 月 25 日 15:30～17:15 

審査場所：芝浦工大 芝浦校舎 301 教室 

 

研究内容： 

 ヒューマノイドロボットによるクライミング機能を実現するための設計法及び実装法を

提案する研究内容である。同研究はヒューマノイドロボットの機能拡張を狙ったものであ

ると共に、新しいモーションコントロール技術の創出、そして人間自身の運動機能の探求

を目的としている。また、将来的には、クライミングロボットとして山岳地や災害地での

観測・運搬・救助等への応用を目指す研究と位置づけられる。 

 具体的な研究内容としては、ロボット機構のモデリング、2 次元空間での力学的平衡状

態を維持するためのバランス制御の解析、軌道計画法の提案から構成されている。 

 

審査内容： 

1）審査基準の確認 

 芝浦工業大学大学院博士(後期課程) 機能制御システム専攻の審査基準に関し、在籍 

期間及び研究業績が基準を満たしていることを主査が説明した。 

 

2）発表・質疑及び審査結果 

 Nguyen 君が約 1時間の研究発表を行い、その後審査委員による質疑を行った。 

 研究内容には未完成な点、バランス制御と計画法が一貫性に欠ける、論文に軽微なミス

が残る等、不十分な点も見受けられたが、研究業績が基準を満たしていること、未開拓な

領域での新規性、提案性と当該学生の真摯な研究態度を鑑み、合格と判定した。     
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